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Sicherheitsanalyse eines Spursegmen-
tierungsmoduls im autonomen Fahrzeug

Bachelor-/Projektarbeit

Im Rahmen des OPA3L-Projekts werden verschiedene Sicherheitsanalyse durchgefiihrt, um
Sicherheit und Resilienz der Funktionsmodulen im autonomen Fahrzeug zu gewahrleisten. Im Lauf
der Entwicklungsphase spielt solche Analyse eine entscheidende Rolle fir Verbesserung eines
bereits vorhandenen Konzepts im Sinne von Sicherheitsaspekte oder flr Entwicklung eines neuen
Konzepts im System.

Fir die Sicherheitsanalyse wird hier ein systematischer Ansatz

verwendet. Aus Ublicher Ansicht wird ein Unfall durch Fehl- Controller

. . . . Controlli it i
funktionen in Komponenten verursacht. Aber laut Systemtheorie tritt (6.0 enforaing safet consraits)
ein Unfall wegen emergenten Eigenschaften auf, die durch [ eoveriti

Interaktionen zwischen Komponenten bzw. Subsystemen
entstanden worden sind. Wegen steigender Komplexitat eines
Systems lasst es sich heutzutage schwer festlegen, aus welcher
Stelle ein Problem hervorgerufen werden kdnnte, da ein System
eine Menge von Subsystem ist und das Verhalten zwischen
Subsystemen bzw. Komponenten nicht offensichtlicher Weise
gekoppelt ist. System Theoretic Process Analysis (STPA)
betrachtet ein System als ein ganzes und behandelt Unfalle nicht
als Fehler Problem, sondern als Kontrollproblem. Aus dieser Perspektive taucht ein Unfall wegen
falscher Kontrolle, nicht wegen Fehler in einer Komponente auf. Daher schlagt STPA Lésungen
vor, um Kontrollaktionen mit Hilfe von Anforderungen zu beherrschen. Wahrend des STPA-
Prozesses lasst es sich ermdglichen, das Verhalten zwischen Subsysteme zu bestimmen. Damit
kdnnen kausale Faktoren und Sicherheitsanforderungen gegen Gefahrdung hergeleitet werden,
um mogliche sicherheitskritische Kontrollaktion zu vermeiden.

Feedback

System components interactin
direct andindirectways

Im Rahmen der Studien- bzw. Projektarbeit analysieren Sie ein Spursegmentierungsmodul in
Forschungsauto von OPA3L-Projekt mit STPA.

Ziele

e Sicherheitsanalyse Uber Spursegmentierungsmodul mit STPA gemal 1ISO 26262
e Bestimmung kausale Faktoren und Sicherheitsanforderungen
¢ Ausarbeitung eines Sicherheitsberichts

Empfohlene Vorkenntnisse

e Interesse an Fahrzeugsicherheit
e Flexible Denkfahigkeit
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